


_



_

 



 

 

1 

1 

 (1403-1404) 2 مرحلۀ 3 فیزیک تشریحی ارزشیابی
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 ت( ندارد پ( شتاب تر یا مساوی ب( بزرگ تواند الف( می 
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 حل اول: راه 
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 حل دوم: راه 
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 ت( نادرست پ( درست ب( درست الف( نادرست 
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 «ت»و « پ» 
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جهت استت و وتود در  جایی در هر لحظه هم با جابه  vکند زیرا  تعیین می vرا علامت  x)جهت حرکت روی محور  xالف( در خلاف جهت محور  
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 پ(  
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 اولیه منفی است.، وود مکاد اولیه مثبت است و شتاب هم مثبت است از طرفی سرعت cت(  
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 (ریاضی فیزیک )رشتۀ دوازدهم پایۀ
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 ت( مربع فاصله پ( تغییر تکانه ب( برابر با الف( برابر با 
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 پذیر نیست. با صفر بودد نیروی خالص امکاد هکنیروی خالصی بر آد وارد شود  ،الف( وود برای ایستادد، باید در خلاف جهت حرکت 

 بستگی دارد.ای که فنر از آد ساخته شده است،  ب( به شکل و به ساختار ماده 

11- 

N(Fشود؛ وود نیروی عمودی سطح  الف( کند می  N) mg)کمتر از وزد شخص  704 N) است به این ترتیب، شتاب رو بته پتایین و  800

 شود. سرعت رو به بالاست؛ در نتیجه حرکت رو به بالا کند می

 کنیم. ب( جهت مثبت را رو به بالا فرض می 
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12- 

قتدر  طتور افقتی آد کنیم نیروسنج را بته دهیم و نیروسنج را مطابق شکل به آد متصل می یک قطعه ووب را روی سطح افقی میز قرار میابتدا  

تتوانیم  کنیم )می کشیم تا قطعه ووب در آستانۀ لغزش قرار گیرد )کمی نیرو را افزایش دهیم ووب به راه افتد( عدد نیروسنج را یادداشت می می

 انند شکل زیر بنویسیم.(در جدولی م

افتزایش یابتد و مجتددا   NFدهیم تا نیتروی  حال، قطعه ووب دیگری را روی قطعه ووب اول قرار می 

هتا بتر روی هتم ونتد بتار انجتام  کنیم. آزمایش را با قرار دادد بیشتر قطعه وتوب آزمایش را تکرار می

 در جدول هستند. NFها هماد  و وزد قطعه ووب smaxfدهیم. ضمنا  عدد نیروسنج هماد  می

smax(fاز تقسیم عدد ستود دوم   N(Fبر عدد ستود اول  ( رستیم.  همواره به یک عدد ثابت متی (

شتود.  هم به هماد نسبت زیاد متی smaxfزیادتر شود،  NFدهد که به هر نسبتی که  این نشاد می

 است. NFبا  smaxfاین مفهوم متناسب بودد 
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 کنیم. انتخاب می xراستا با محور  راستای حرکت را هم و گردد کنیم توپ مانند شکل زیر به دیوار برخورد کرده و برمی الف( فرض می 

 حل اول: راه  
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 حل دوم: راه  
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 (1403-1404) 2 مرحلۀ 3 فیزیک تشریحی ارزشیابی
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   حل اول: راه 
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   حل دوم: راه 
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 ت( جرم پ( عقب ب( کمتر الف( بسامد 
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 گردد( از یکدیگر دو برابر دامنه است. ب( فاصلۀ دو نقطۀ بازگشتی )نقاطی که تندی نوسانگر صفر شده و برمی 
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کند، وود طول آد با طول آونگ وادارنده برابر است. از این رو، بستامد آد بتا بستامد آونتگ  نوساد میبا دامنۀ بیشتری  4الف( نوسانگر شمارۀ  

 وادارنده برابر است.

 ب( تشدید 
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 الف(  
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  حل دوم: راه  
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  ب( در لحظۀ عبور از نقطۀ تعادل، تندی نوسانگر بیشینه است. 
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